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@ Engindetravatlx publics polyvalent. 

@ L'invemion concsme un engin de chantiers pour chan- 
tiers de construction ou de travaux pubtics. 

La eabine (4) pivote de 360° sur' la couronne (3). Elle 
porta I'embase (12) du bras de pelietage (13), (14). Le chfissis chariot £I£vateur. 
(1) porte un bras articul^ t6iescop|que (20), (21) k outil de 



levage (23) interchangeable (godet, fourche de tnanutention. 
etc . . .) 

Application : engin polyvalent, remplagant aussi un 
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La pr§sente invention est relative a un 
engin polyvalent d'un type nouveau , destine a etre utilise 
notamment pour les travaux publics » dans I'industrie du ba- 
timent , ou sur des chantlers de manutention ou de terrasse* 
ments. 

Un engin de type connu est la pelleteuse 
ori.entable • II comprend un chassis mobile sur .des roues ,et 
portant un pivot vertical , autpur duquel peut 'tourner une 
cabine qui surmonte 1 'ensemble , cette cablne de commande por 
tant par allleurs I'embase d'uh bras articul§ » dont 1'extr§- 
mitS llbre se termine par un godet excavateur . Le plancher 
tournant de la cablne pivotante comporte notamment une cen- . 
trale hydraulique actionnee par un moteur thermique , ainsi 
qu'un poste de commande d*ou 1*operateur , assis dans la ca* 
bine . peut commander » d'une part les verins actionnant le 
bras articule et le godet excavateur , d'autre part » la ro^ 
tation de la cablne . Cet engin de type connu est utilise 
comme pelleteuse » comme excavatrice , ou pour creuser des 
tranch§es de plus ou moins grandes longueurs. 

Un autre engin de type different , est connu 
sous le nom de chargeur . Son chassis , lul aussi mobile sur 
roues » porte 1 ' artlcul ation de base d'un bras relevable , 
dont I'extremlte llbre est £qu1pee d'un godet chargeur « Le 
chassis est surmontg par une cablne ou I'operateur » depuls 
son poste de commande , peut commander les mouvements de 1* 
engin , notamment au moyen des verins hydrauliques action- 
nant le bras et le godet . Les engins de ce type sont uti- 
lises pour prelever une charge au sol , et I'elever de quel- 
ques mitres avant de la depcser , ou vice versa. 

Les pelleteuses et les chargeurs du type 
qui vient d'etre decrit constituent des engins distincts , 
si bien qu'un utillsateur dont le chantier correspond a la 
fois a des operations de pelletage et S des operations de 
chargement ^oit se procurer separement deux engins couteux. 
II en r§5ulte une contrainte financiere considerable , si 
bien que , sur de nombreux chantlers , les entrepreneurs ne 
poss§dant qu*un seul engin , sont amenes a le faire travail- 
ler dans de mauvaises conditions , lors d'operations pour 
lesquelles 11 n*eta1t pas prevu . 
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La presente invention a pour but d'gviter ces 
inconvgnients . en realisant un engin unique , mais polyva- 
lent , convenant bien pour des utilisations «ultiples sur un 
chantier , 

Un engin de travaux publics selon Tinvention 
cooiprenant un chassis mobile surmonte d'une cabine pivotant 
de-360- autour d'un axe vertical . dans laquelle se trouve 
un ppste de commande , munf d'un pupitre de distribution pour 
actionner divers vfirlns hydrauliques de Tengin qui comporte 
par allleurs une centrale hydraulique a aoteur thermique est 
caractirfsg en ce qu'il comporte , a ia fois , en conbinli- 
son : 

- un bras articuU de pejletage , dont Textremite libre com- 
porte un godet de pelletage . alors que I'embase de son ex- 
tremitg opposge est solidaire de la cabine tournante ; 

- sur le chassis , un axe horizontal sur lequel. est artl'culfie 
I'embase d'un bras chargeur relevable . dont Textrgmltg 
libre est gquipSe d'un porte-outils susceptible de recevolr 
de fagon interchangeable . un godet elevateur . ou une 
fourche de manutention. 

S"ivant une autre caractgrlstique de Tin- 
vention , le bras glevateur relevable est tglescopique , for- 
«§ de deux glgments couMssant Tun dans Tautre . et action- 
25 nis par un vgrin de tglescopage. 

Suivant une autre caracteristique de Tin- 
vention , le moteur thermique et la centrale hydraulique sont 
placis sur le plancher tournant de la cabine , alors qu'un 
joint hydraulique tournant a plus de dix passages relle de 
fa^on Stanche la partle fixe du circuit hydraulique portee par 
le chassis » et la partle mobile du chassis hydraulique por- 
tSe par la cabine pivotante . et par le bras de pelletage. 

Suivant une autre caracteristique de Tin- 
vention . la partie du circuit hydraulique portee par le chas- 
35 sis.actionne par allleurs . d'une partt , les verins de sta- 
bilTsateurs au sol relevables , d'autre part . les moteurs 
hydrauliques incorpores aux roues de Tengin . dont^la trans- 
mission est hydrostatique. 

Le dessin annexe , donne a titre d'exem- 
40 pie non limltatif , peroettra de mieux comprendre les carac- 
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teristiques de Tinventlon. 

Figure 1 est une vue laterale montrant 
1'engln en position de travail . 

Figure 2 est une vue en plan correspon- 

dante . 

Figure 3 schSmatise les circuits hydrau- 
liques de 1 'ensemble • 

Figures 4 et 5 sont des vues latirales en position 
de travail analogue a la figure 1 » montrant le fonctionne- 
nent t§lescopique du bras <charjeur S- deux positions • 

L'engin illustre sur les dessins comprend 
un chassis 1 , porte par des roues 2 .Le chassis 1 est equi- 
p§ d'une couronne d'orientation 3 , que surlhonte une cabine 
4 , si bien que celle-ci peut tourner de 360^ , autour de 1* 
axe geom^trique de pivotement 5 , defini par la cabine 4 . 

A I'interieur de la cabine 4 , se trouve 
un poste de corainande , defini par un siege 6 , et un pupitre 
de pilotage 7 . Par ailleurs , le plancher de la cabine 4 
est solidaire d'une centrale hydraulique 8 , coraprenant no- 
tamment un reservoir d'huile non reprfisente , un moteur 
thernique 9 , et deux pompes hydrauliques 10 et 11 . 

Le plancher de la cabine 4 est par ail- 
leurs solidaire d'une embase 12 , sur laquelle vient s'ar- 
ciculer le pied 13 d'un bras de pelletage , dont la tete 14 
porte , a son extremlte , un fodet excavateur 15 • Les dif- 
ferents mouveraents de 1 'ensemble articule 13 , 14 , 15 , sont 
cbraraandes par des verins hydrauliques tels que 16 , 17 , 18. 

Par ailleurs , le chassis 1 est pourvu 
d'un axe d' articul ation horizontal 19 , sur lequel est arti- 
cul§ I'element de pied 20 , d'un bras tilescopique releva- 
ble 20 , 21 , dont la tete coulissante 21 se termine par un 
porte-outil orientable 22 . Sur ce porte-outil peut etre adap- 
te par exemple : 

- soit un godet chargeur 23 {figure 1) 

- soit une fourche de manutention 24 ( figure 4). 

Le telescbpage du bras 20 , 21 est com- 
mandfi par un verin hydraulique intSrieur 35 Par ailleurs , 
les mouveinentsd'inclinaison du porte-outil 22 par rapport a 
la tete de bras 21 sont commandes par un verin hydraulique 
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Enfin . le chassis 1 coraporte deux stabilisa- 
teurs, 27 , de type connu . dont 7e relevage est cortfmande .lui 
5 aussi par des v€rins non representes. 

Le circuit hydraulique de Tengin selon I'in- 
vention comprend : 

- une partie mobile 38 , reliee a la centrale 
hydraulique 8 , et , comme elle . solidaire du plancher de 
la cabine tournante 4 ; 

- une partie fixe 37 . portee par le chassis fixe 

1 ; 

- un Joint hydraulique tournant 36 , reliant la 
partie fixe 37 I la partie mobile 38 . 

Le Joint tournant 36 comporte la plupart du 
temps un nombre de passages sup§rieur a dix . par exemple 
quinze passages . 

La partie fixe 37 du circuit hydraulique 
comprend par exemple : 

- une canalisation 39 , reliant le pupitre de comraande 7 
aux vSrins non repr§sentgs des stabi 1 i sateurs relevables 

27 ; 

- une canalisation 40 reliant le pupitre de conimande 17 a - 
des moteurs hydrauliques non representes . incorpores aux 
roues 2 de I'engin , dont la transmission est hydrosta- 

- urie canalisation multiple 41 ..reliant le pupitre de com- 
■ande 7 aux vSrins tels que 25 , 26 et 46 , du bras teles- 
copique relevable 20 , 21 . 

Dans la verion siraplifiee illustree sur la 
figure 1 , le bras relevable 20 n'est pas telescopique ,«ais 
on peut le relever jusqu'Sun angle 43 . dont la valeur maxi- 
ma est de I'ordre de 60» . Dans ce cas . I'outil de levage 
_ qui peut etre un godet chargeur 23 ou une fourche de manu- 
tention 42 , peut etre releve au-dessus du sol . Jusqu'a une hau- 
teur 44 au moins ggale a 2,80 metres . 

Par contre , lorsque le bras 20 ,'21 est te- 
lescopique* ( figure 5) , 1 'angle de relevage 43 precite con- 
duit § soulever Toutil 23 ou 42 au-dessus du sol , jusqu' 
^ -f/^^-n hauteur 45 . par exemple de I'ordre de 4.10 metres. 
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Grace S ces performances , on voit que 1' 
appareil selon 1 'invention peut Stre utilise a la fagon d' 
un chariot filgvateur , ce qui n'gtait le cas d 'aucun des 
englns prSc§deniment connus comportant un simple bouclier 
pousseur travalllant toujours a un niveau proche du sol 
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REYENDICATIONS 
1 -Engin de travaux publics .comprenant un 
chassis mobile (1) surmonte d'une cabine (4) pivotant de 360* 
5 autour d'un axe vertical (5) . dans laquelle se trpuve uh pos- 
te de cominande (6) rauni d'un pupTtre de distribution (7) piur 
actionner divers verins hydrauliques de Tengin qui comporte 
par ailleurs une centrale hydraulique (8) a moteur thermique 
(9) , caractSrlsfi en ce qu'il comporte ,a la fois . en comb i- 
10 naison : 

-on bras articuli de pelletage (13) . (14) . dont Textremi- 
tS libre comporte un godet de pelletage (15) , alors que T 
embase (12) de son extreraitS opposee est solidaire de la 
cabine tournante (4) ; 
15 - sur le chassis (1) , un axe horizontal (19) sur lequel est 
articulie Tembase d'un bras chargeur (20) relevable par 
ttn verin (46) , et dont Textrgmite libre est €quip§e d'un 
porte-outil (22) susceptible de recevoir , de fagon inter- 
changeable , un godet gl§vateur (23) ou une fourche de 
20 manutention (42). 

2 - Engin suivant la revendi cati on 1 , ca- 

r§cteris§ en ce que le bras elevateur relevable (20) est t€- 

lescopique , f ormg de de ux elements (20) et (21) coulissant 

Tun dans Tautre ,et actionnes par un verin de telescopage 
25 (25) . 

3 - Engin de telescopage suivant Tune quel- 
conque des revendlcations pr§cgdentes , caracterise en ce que 
le BOteur thermique (9) et la centrale hydraulique (8) sent 
placfis sur le plancher tournant de la cabine (4) , alors q6' 
un Joint hydraulique (36) tournant a plus de dix passages re- 
lie def agon §tanche la partie fixe (37) du circuit hydrau- 
lique portee par le chassis (1) , et la partie mobile (38) du 
circuit hydraulique portee par la cabine pivotante (4) et par 
le bras de pelletage (13) , (14). 

4 - Engin suivant la revendi cation 3,carac- 
terisg en ce que la partie (37) ducircuit hydraulique portee 
par le chassis (1) actionne , par ailleurs .d'une part les 
verins des stabilisateurs au sol relevables (27) . d'atitre 
part ,les moteurs hydrauliques incorporis aux roues C2) de T 
engi'n , dont la transmission est hydrostatique 
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5 - Eng1n sulvant I'une quelconque 
des revendlcations prficfidentes , caractfirisS en ce que le 
bras (20) , (21) est relevable Jusqu'S un angle (43) aont 
5 la valeur ffiaxima atteint 60 degr£s. 

6 - Engin sulvant 1'une quelconque 
des revendlcatlons pr^cedentes , caract£r1s£ en ce que 1' 
Dutll de levage (23) , (42) est relevable su-dessus du sol, 
Jusqu'S une hauteur au molns' Sgale i 2,80 metres ,par un 

ID bras relevable (20) non t^lescoplque . 

7 •> Engin sulvant 1'une quelconque des 
revendlcatlons pr£c§dentes , caractfirlsg en ce que 1'outll 
de levage (23) , (42) est relevable au-dessus du sol Jusqu- 
i une hauteur au nolns £ga1e & 4,10 metres , par un bras 

15 relevable tSlescopTque (20) , (21). 
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® Engln de travaux publics polyvalent. 

@ Engin de chantiers avec une cabine (4) qui pivots de 360' t6leseonim.« /oni /-»^ i . 

sur la couronne (3) et qui pone l embase 02, du brL de oS^ fou^e de ' ' T" '^^"^^ '"terchangeable 

pelletage (131 . (14). Le chassis (IJ pbrte un bras articui^ ° manutention. etc.). 
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